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หลักสตูรการฝ�กยกระดับฝ�มือ 
สาขา การประยกุต�ใช�เซอร�โวมอเตอร�ในงานอุตสาหกรรม 

(The Application of Servo Motors in the Industry) 
รหัสหลกัสตูร 0920084150115 

กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน กระทรวงแรงงาน 
 ------------------------------------------------- 

1. วัตถุประสงค�  
          เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ทักษะ และมีความพร�อมท้ังร�างกาย จิตใจ ตลอดจนมีทัศนคติท่ีดี ต�อการประกอบ
อาชีพการประยุกต)ใช�เซอร)โวมอเตอร)ในงานอุตสาหกรรมและสามารถปฏิบัติงานได�ดังนี้ 

1.1 เลือกใช�เซอร)โวมอเตอร)ให�ตรงตามลักษณะการใช�งานในงานอุตสาหกรรมได� 
1.2 ออกแบบและควบคุมเซอร)โวมอเตอร)ในลักษณะงานต�างในอุตสาหกรรมได� 
1.3 วิเคราะห) แก�ไขป6ญหาตลอดจนการดูแลรักษาเซอร)โวมิเตอร)ได� 
1.4 มีเจตนคติท่ีดีต�อวิชาชีพ สามารถนําความรู�และทักษะไปพัฒนางานท่ีรับผิดชอบได�อย�างมีประสิทธิภาพ 

 

2.  ระยะเวลาฝ�ก 
ผู�รับการฝ�กจะได�รับการฝ�กในภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ   โดยสถาบันพัฒนาฝ?มือแรงงานภาค หรือ

ศูนย)พัฒนาฝ?มือแรงงานจังหวัด    หรือศูนย)พัฒนาฝ?มือแรงงานกรุงเทพมหานคร  หรือหน�วยงานอ่ืนท่ีเก่ียวข�อง
ในการพัฒนาฝ?มือแรงงาน โดยใช�ระยะเวลาในการฝ�ก 18 ชั่วโมง 

3. คุณสมบัติของผู�รับการฝ�ก  
3.1 ผู�เข�ารับการฝ�กมีอายุไม�ต่ํากว�า 18 ป?บริบูรณ)หรือ 
3.2 ผู�ท่ีกําลังศึกษาในสาขาอาชีพท่ีเก่ียวข�องหรือมีประสบการณ)ในสาขาท่ีเก่ียวข�อง 
3.3 เปBนผู�มีความรู�ในการใช�งาน PLC และคอมพิวเตอร)พ้ืนฐาน  
3.4 มีสภาพร�างกายและจิตใจท่ีไม�เปBนอุปสรรคต�อการฝ�ก และสามารถเข�ารับการฝ�กได�ตลอดหลักสูตร 

4. วุฒิบัตร  
ชื่อเต็ม : วุฒิบัตรพัฒนาฝ?มือแรงงาน สาขา การประยุกต)ใช�เซอร)โวมอเตอร)ในงานอุตสาหกรรม 
ชื่อย�อ : วพร. การประยุกต)ใช�เซอร)โวมอเตอร)ในงานอุตสาหกรรม   
ผู�รับการฝ�กจะต�องมีเวลาฝ�กไม�น�อยกว�าร�อยละ 80 ของระยะเวลาการฝ�กท้ังหมด และผ�านการวัดผล

และประเมินผล จึงจะได�รับวุฒิบัตร วพร. การประยุกต)ใช�เซอร)โวมอเตอร)ในงานอุตสาหกรรม  
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5. หัวข�อวิชา 

รหัสวิชา หัวข�อวิชา 
ช่ัวโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 
0921520701 หลักการทํางานและการนําเซอร)โวมอเตอร)ไปใช�ในงานอุตสาหกรรม 1 - 
0921520702 การใช�อุปกรณ)ควบคุมเซอร)โวมอเตอร) 2 3 
0921520703 การเชื่อมต�อ โปรแกรมเมเบ้ิลคอนโทรลเลอร) 

ควบคุมเซอร)โวมอเตอร) 
1 2 

0921520704 การประยุกต)ใช�โปรแกรมควบคุมเซอร)โวมอเตอร)ในงานอุตสาหกรรม 2 6 
0921520799 การวัดและประเมินผล - 1 

รวม 
6 12 

18 

 

6. เนื้อหาวิชา 
0921520701  หลักการทํางานและการนําเซอร�โวมอเตอร�ไปใช�ในงานอุตสาหกรรม         (1:0) 
          วัตถุประสงค�รายวิชา 
          เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�เก่ียวกับหลักการทํางานและการนําเซอร)โวมอเตอร)ไปใช�ในงานอุตสาหกรรมได� 
 คําอธิบายรายวิชา 
 ศึกษาและเรียนรู�เก่ียวกับหลักการทํางาน ของเซอร)โวมอเตอร)  เช�น การควบคุมความเร็ว 
การควบคุมระยะทาง การควบคุมการเคลื่อนท่ี การใช�งานเซอร)โวมอเตอร) ในลักษณะของงานเคลื่อนท่ีในแกน 
X แกน Y สายพานลําเลียง และการควบคุมตําแหน�งของ Feed Roller เปBนต�น 
 

0921520702 การใช�อุปกรณ�ควบคุมเซอร�โวมอเตอร�                                     (2:3) 
          วัตถุประสงค�รายวิชา 

เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ความสามารถในการใช�อุปกรณ)ควบคุมเซอร)โว มอเตอร) ในรูปแบบต�าง ๆ   ได�  
          คําอธิบายรายวิชา 

ศึกษาและเรียนรู�เก่ียวกับ การใช�อุปกรณ) มาควบคุมเซอร)โว มอเตอร) ในรูปแบบต�าง ๆ   
การควบคุมความเร็ว การควบคุมตําแหน�ง การควบคุมแรงบิด เช�น การเปลี่ยนระดับแรงดัน การใช�สัญญาณพัลส)   

ฝ�กปฏิบัติการควบคุมความเร็วหรือแรงบิด จากการเปลี่ยนระดับแรงดันโดยใช�วอลลุ�ม หรือ 

(Pulse) อนาล็อกเซ็นเซอร) การควบคุมตําแหน�ง โดยใช�สัญญาณพัลส) (Pulse) จากสวิทช)เป]ด-ป]ด 
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0921520703    การเช่ือมตZอโปรแกรมเมเบ้ิลคอนโทรลเลอร� ควบคุมเซอร�โวมอเตอร�            (1:2) 
                    วัตถุประสงค�รายวิชา 
                    เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ความสามารถเก่ียวกับ การเลือกใช� และเชื่อมต�อโปรแกรม 
เมเบ้ิลคอนโทรลเลอร)ในการควบคุมเซอร)โวมอเตอร)ได� 

         คําอธิบายรายวิชา 
                    ศึกษาและเรียนรู�เก่ียวกับการเลือกใช� โปรแกรมเมเบ้ิลคอนโทรลเลอร) ให�เหมาะสมกับเซอร)โว
มอเตอร) เช�น การใช�โปรแกรมเมเบ้ิลคอนโทรลเลอร) Output แบบทรานซิสเตอร) แบบรีเลย) และแบบอนาลอก 
                    ฝ�กปฏิบัติการเชื่อมต�อเซอร)โวมอเตอร)กับโปรแกรมเมเบ้ิลคอนโทรลเลอร) Output ชนิดต�าง ๆ   
 

0921520704 การประยุกต�ใช�โปรแกรมควบคุมเซอร�โวมอเตอร�ในงานอุตสาหกรรม         (2:6)    
 วัตถุประสงค�รายวิชา 
  เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ความสามารถเก่ียวกับการใช�โปรแกรมควบคุมเซอร)โวมอเตอร)
ประยุกต)ใช�ในงานอุตสาหกรรมได�  

 คําอธิบายรายวิชา 
  ศึกษาและเรียนรู�เก่ียวกับการเขียนโปรแกรมเพ่ือ ปaองกันการเคลื่อนท่ีเกินระยะงาน การ
เขียนโปรแกรมอ�านสถานการณ) การทํางานของ Pulse Output รูปแบบการหาจุด Origin การเขียนโปรแกรม
เพ่ือหาจุด Origin การเขียนโปรแกรมเพ่ือกลับสู�จุด Origin   การเขียนโปรแกรมการเคลื่อนท่ีแบบ Absolute 
การเขียนโปรแกรมการเคลื่อนท่ีแบบ Relative    การเขียนโปรแกรมหยุดการเคลื่อนท่ีแบบหน�วงความเร็ว 
การเขียนโปรแกรมเพ่ือควบคุมความเร็ว การควบคุมความเร็วโดยสัญญาณอนาลอก การเขียนโปรแกรมแบบ
เลือกความเร็ว ตลอดจนการปรับแต�ง Electronic Gear ของเซอร)โวมอเตอร)ให�เหมาะกับลักษณะงาน 
 ฝ�กปฏิบัติการเขียนโปรแกรมปaองกันการเคลื่อนท่ีเกินระยะงาน การเขียนโปรแกรมอ�าน
สถานการณ) การทํางานของ Pulse Output รูปแบบการหาจุด Origin การเขียนโปรแกรมเพ่ือหาจุด Origin 
การเขียนโปรแกรมเพ่ือกลับสู�จุด Origin การเขียนโปรแกรมการเคลื่อนท่ีแบบ Absolute การเขียนโปรแกรม
การเคลื่อนท่ีแบบ Relative การเขียนโปรแกรมหยุดการเคลื่อนท่ีแบบหน�วงความเร็ว การเขียนโปรแกรมเพ่ือ
ควบคุมความเร็ว การควบคุมความเร็วโดยสัญญาณอนาลอก การเขียนโปรแกรมแบบเลือกความเร็ว ตลอดจน
การปรับแต�ง Electronic Gear ของเซอร)โวมอเตอร)ให�เหมาะกับลักษณะงาน 
 

0921520799 การวัดและประเมินผล                                                                     (0:1) 
 เพ่ือเปBนการประเมินผลผู�รับการฝ�ก โดยการวัดผลการปฏิบัติการหลังการฝ�กอบรมในแต�ละหัวข�อวิชา 
 

--------------------------------------------- 
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ผู�จัดทําหลักสูตร 
     1. นายไพฑูรย)  ถ่ินสูง                    นักวิชาการพัฒนาฝ?มือแรงงานชํานาญการ 
                                                  สํานักพัฒนาผู�ฝ�กและเทคโนโลยีการฝ�ก 
     2. นายมงคล  ยาวิละ                    นักวิชาการพัฒนาฝ?มือแรงงานชํานาญการ 
                                                  ศูนย)พัฒนาฝ?มือแรงงานจังหวัดลําพูน 
     3. นายศุภชัย  ญาณชาญปรีชา        นักวิชาการพัฒนาฝ?มือแรงงานปฏิบัติการ 
                                                  ศูนย)พัฒนาฝ?มือแรงงานจังหวัดปราจีนบุรี 
     4. นายสุริยา  จันทสุวรรณ         ครูฝ�กฝ?มือแรงงาน ระดับ ช2 
                                                  สถาบันพัฒนาฝ?มือแรงงานภาค 5 นครราชสีมา 
     5. นายสุทัศน)  สถิตย)พรม         บริษัท สมาร)ท โมชั่นเทค จํากัด 
     6. นางสาวนิ่มนวล  ศงสนันทน)        นักวิชาการพัฒนาฝ?มือแรงงานชํานาญการ 
                                                  สํานักพัฒนาผู�ฝ�กและเทคโนโลยีการฝ�ก 

 
 
 

ลงนาม................................................................ผู�เสนอหลักสูตร 
   (นางสาวดารุณี  แปaนเพ็ชร) 

                             ผู�อํานวยการกลุ�มงานพัฒนาหลักสูตรและเทคโนโลยีการฝ�ก 

   
 

ลงนาม...........................................................ผู�เหน็ชอบหลักสูตร 
   (นายเจริญ  ยิ่งล้ํา) 

          ผู�อํานวยการสํานักพัฒนาผู�ฝ�กและเทคโนโลยีการฝ�ก 

 
 
 

ลงนาม...............................................................ผู�อนุมตัหิลักสูตร 
                                               (นายนคร ศิลปอาชา)  
                                         อธิบดีกรมพัฒนาฝ?มือแรงงาน 
 
 


