
หลกัสูตร การควบคุมระบบอตัโนมตัิ

(Automatic Control Systems)

ระยะเวลาการฝึก

30 ช่ัวโมง

• การเขียนโปรแกรม PLC ควบคุมการทาํงานแบบเรียงลาํดบัขั้น

• การเขียนโปรแกรม PLC เพื่อคดัแยกประเภทส่ิงของ

• การเขียนโปรแกรม PLC ควบคุมการทาํงานของอินเวอร์เตอร์

• การเขียนโปรแกรม PLC ควบคุมการทาํงานของเซอร์โวมอเตอร์

• การออกแบบและเขีนโปรแกรม HMI



หลกัสูตร ระบบเมคคาทรอนิกส์

(Mechatronic Systems)

ระยะเวลาการฝึก

30 ช่ัวโมง

• การเขียนขั้นตอนการทาํงานของเคร่ืองจกัร

• การเขียนวงจรลมและวงจรไฟฟ้า

• การถอดและประกอบช้ินส่วนต่างๆของเคร่ืองจกัร

• การเขียนโปรแกรม PLC ควบคุมการทาํงานของเคร่ืองจกัร

• การคน้หาจุดบกพร่องของเคร่ืองจกัรและการแกปั้ญหา

• การปรับปรุงการทาํงานของเคร่ืองจกัร



หลกัสูตร ระบบเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์

(Mechatronic Systems and Robotics)

• การติดตั้งระบบกลไกของเคร่ืองจกัรตามแบบท่ีกาํหนด

• การเช่ือมต่อวงจรลมและวงจรไฟฟ้าตามมาตรฐานสากล

• การเขียนโปรแกรม PLC ผา่นระบบ CC-Link ควบคุมการทาํงานของเคร่ืองจกัร

• การเขียนโปแกรมควบคุมการทาํงานของหุ่นยนต ์COBOT ในระบบการผลิต

• การเช่ือมโยงระบบเครือข่ายระบบอตัโนมติักบัหุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม

ระยะเวลาการฝึก

30 ช่ัวโมง



หลกัสูตร การควบคุมหุ่นยนต์ COBOT

(COBOT OPERATION)

• การติดตั้งและเช่ือมต่อสายสญัญาณเพื่อควบคุมการทาํงานของหุ่นยนต ์COBOT 

• การติดตั้งโปรแกรมควบคุมการทาํงานของหุ่นยนต ์COBOT 

• การสอนตาํแหน่งการทาํงานใหก้บัหุ่นยนต ์COBOT 

• การออกแบบ และ เขียนโปรแกรมควบคุมการทาํงานของหุ่นยนต ์COBOT 

• การส่ือสารระหวา่งหุ่นยนตก์บั PLC ผา่นช่อง อินพทุ และ เอาทพ์ทุ ของหุ่นยนต ์COBOT

• การส่ือสารระหวา่งหุ่นยนตก์บั PLC ผา่น MODBUS

ระยะเวลาการฝึก

30 ช่ัวโมง



หลกัสูตร หุ่นยนต์เคล่ือนทีอ่ตัโนมตัิ

(Autonomous Mobile Robot)

• การสร้างแผนท่ีโดยใชหุ่้นยนตเ์คล่ือนท่ี

• การเขียนโปแกรมควบคุมการทาํงานหุ่นยนตเ์คล่ือนท่ี

• การเช่ือมโยงและประยกุตใ์ชง้านระหวา่งเคล่ือนท่ีอตัโนมติักบัแขนกลอุตสาหกรรม

• การเขียนโปรแกรมควบคุมการทาํงานหุ่นยนตเ์คล่ือนท่ีอตัโนมติักบัแขนกลอุตสาหกรรมแบบ COBOT

ระยะเวลาการฝึก

30 ช่ัวโมง



หลกัสูตร ระบบโรงงานอจัฉริยะ

(Smart Factory Systems)

• การเช่ือมโยงโครงข่ายเพื่อควบคุมเคร่ืองจกัรภายในโรงงานผา่นระบบ Ethernet

• การใชง้าน IOT Gateway

• การเช่ือมโยงระหวา่ง HMI กบัอุปกรณ์ Smart Phone

• การเขียนโปรแกรม PLC เพื่อรองรับการเช่ือมต่อกบัอุปกรณ์ IOT

ระยะเวลาการฝึก

30 ช่ัวโมง
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