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4.การสรา้งภารกจิ

- การเพิม่จุดของภารกจิ
- การตัง้คา่ของภารกจิ

ค าอธิบายรายวิชา
ศึกษาเกี่ยวกับ การใช้งานเบื้องต้นของ
หุ่นยนต์ MIRโครงสร้างภายในและการ
สรา้งแผนที

2. การสรา้งแผนที่

- การเชื่อมต่อกบั MIR

- การบนัทกึแผนที่โดยใชเ้ทศโนโลยี LiDAR

- การปรบัแต่งแผนที่ที่ไดจ้ากการบนัทกึ

3. การเขยีนละการตัง้คา่แผนที่

- การก าหนดเพื่อที่ขอบเขตการท างานของ MIR

- การเพิม่ต าแหน่งการท างานและก าหนดจุด

1. สว่นประกอบ MIR

- อุปกรณ์ระบบไฟฟ้า
- ระบบความปลอดภยั
- ตารางการรบัน ้ าหนัก
- Diagram การท างานของ MIR
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Top View Side View

Back View Front View
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Roboteq SDC2160MR NUC router

Phoenix Contact Quint Power Schneider Electric LC1D65A Schneider Electric LC1D18BL
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Schneider Electric IC60N Schneider Electric RSB1A120BD Teensy LED controller

Fuse Board Schneider Electric LC1D093BL SICK Safety PLC
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Siemens 5tt5 0332 Contactor Thyrector board

SICK S30B-2011BA Gefeg-Neckar Motor 



29

• กลอ้ง 3 มติิ Intel RealSense™ การตรวจจบั
วตัถุที่อยูด่า้นหน้าหุน่ยนต:์

ไปขา้งหน้า 0-1950 มม.

สูงจากพืน้ 50-995 มม.

• เลเซอรส์แกนนิรภยั SICK S300 (ดา้นหน้าและ
ดา้นหลงั) 360°

• อลัตราโซนิก (4 ชุด) ตรวจสอบความวตัถุโปรง่ใส
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1. การเร่ิมต้นการเช่ือมต่อ

2. การสร้างแผนท่ี

3. การตรวจสอบความเรียบร้อยของแผนท่ี

4. การก าหนดพื้นท่ีและต าแหน่งของการท างาน

5. การสร้างค าสัง่การท างาน
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• เชือ่มต่อ WIFI กบั mir

- WIFI name: MIR_201703002

- Password: mirex4you

• เขา้เวป็ mir.com  เพื่อลอ็กอนิ
Username : distributor

Password  : distributor
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เริม่ตน้การสรา้งแผนที่
1. คลกิทีเ่มนู SETUP ดา้นซา้ย
2. คลกิทีห่วัขอ้ Maps
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1.ก าหนดชือ่แผนที่
2.คลกิทีปุ่่ มสรา้งแผนที่ (Create map)

3.คลกิทีปุ่่ ม ... เพื่อไปขัน้ตอนถดัไป
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Remote ควบคมุการเคลือ่นที่
เพื่อเกบ็ขอ้มูลและสรา้งแผนที่
โดยจะตอ้งเคลือ่นทีใ่ห้
ครอบคลมุพืน้ทีใ่นการท างาน
ทัง้หมด
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คลกิทีปุ่่ ม Stop เพื่อจบขัน้ตอน
การเกบ็ขอ้มูลพืน้ทีก่ารท างาน



สถาบนัพฒันาบุคลากรสาขาเทคโนโลยกีารผลติอตัโนมตัแิละหุน่ยนต์ กรมพฒันาฝีมอืแรงงาน

คลกิทีเ่ครื่องหมาย / เพื่อ
ยนืยนัการจบขัน้ตอน
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ตารางแสดงชือ่ Maps ต่างๆ
ทีถู่กบนัทกึไว้ ดา้นบนสดุจะ
แสดงชือ่ Maps ลา่สดุทีท่ า
การสรา้งขึน้
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