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ก าหนดการ
11 ธ.ค 65

ความรูท้ัว่ไปเกีย่วกบัหุ่นยนต์
ล าเลยีง และความปลอดภยั
พืน้ฐานการออกแบบและ
ควบคุมหุ่นยนตล์ าเลยีง

10 ธ.ค 65 17 ธ.ค 65 18 ธ.ค 65

สถาบนัพฒันาบุคลากรสาขาเทคโนโลยีการผลิตอตัโนมติัและหุ่นยนต์ กรมพฒันาฝีมือแรงงาน

การเขยีนโปรแกรมควบคุมและใช้
งานระบบเซนเซอร์Lidar การ

ควบคุมและสือ่สารระหว่างอุปกรณ์

การเขยีนโปรแกรมควบคุม
หุ่นยนตล์ าเลยีง

การทดสอบเงือ่นไขและแกปั้ญหา
หน้างาน

8.30 – 10.30 พกัเบรค 15 นาที

10.45 – 12.00 พกัเท่ียง

13.00 – 14.30 พกัเบรค 15 นาที

14.45 – 17.00 -

ตารางเวลา



การอบรมหลกัสตูรการควบคุมหุน่ยนตล์ าเลยีง
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AMR MIR100
KT Tech 

AGV

AIoT SerBot



การควบคมุและส่ือสารระหว่างอปุกรณ์

การใช้งานระบบเซน็เซอร์ Lidar

1.AIoT Serbot PrimeX

- Overview

- Hardware/Software

- Structure

- Locomotion

- OmniWheel

3.Basic

- โครงสรา้งภาษา Python

- การใชง้าน I/O เบื้องตน้

2.Set Network connection 

- การตัง้คา่การเชื่อมต่อ
- การใชง้าน Jupyter Lab

4. Movement

- การควบคมุทศิทาง
- การควบคมุความเรว็
- การควบคมุหุ่นยนต์ดว้ย Joystick

6.Camera

- การรบัภาพจากกลอ้ง

5. Lidar

- ค าสัง่การใชง้าน Lidar

- การรบัคา่จาก Lidar

- การสรา้ง Map จากขอ้มูล Lidar

7.Audio

- การเล่นเสยีงดว้ย Buzzer

- การเล่นเสยีงดว้ย Speaker

8.Test

- ทดสอบการท างาน
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ลอ้โอมนิเป็นลอ้ที่มลีกัษณะพเิศษ โดยจะมลีอ้ที่มขีนาดเลก็ ๆ วางขวางซอ้นอยูใ่นลอ้หลกั ท าให้
สามารถเคลื่อนที่ในแนวตัง้และแนวนอนไดอ้ยา่งอสิระ มคีวามคล่องตวัสูง
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1.ต่อสาย USB type c จากหุน่ยนต์ AIoT Serbot มายงัคอมพวิเตอร์
2.ตัง้คา่ IP Address โดยดูจากชือ่อุปกรณ์ทีเ่สยีบสาย USB

3.คลกิขวาที่ Icon Ethernet
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4.เขา้ทีห่วัขอ้ตามกรอบในภาพ
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5.ก าหนด IP Address และ
Subnet mask ตามภาพ
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1.เปิด Google Chrome

2.พมิพ์ IP  192.168.55.1:8888
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หน้าต่างเริม่ตน้ ใหท้ าการเลอืกหวัขอ้ Python3
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พืน้ทีพ่ฒันาโปรแกรม
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สามารถเขียน code หลายบรรทดัไวใ้น 
cell เดียวหรือแยกเป็นหลาย cell ก็ได้
แต่ถา้แยกเป็นหลาย cell เวลารันจะตอ้ง
กดCtrl+Enter กบัทุก cell หรือคลิก
เมนู Cell → Run All
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ลงโปรแกรมตวัอยา่งเขา้ไปยงั JupyterLab
1.สร้างโฟลเดอร์ใหม่
2.ตั้งช่ือโฟลเดอร์ “Test”
3.Upload ไฟลจ์ากโฟลเดอร์ Example

1

2

3
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Comment
ในภาษา Python การคอมเมนตจ์ะใชเ้ร่ืองหมาย # ในการคอมเมนต์ เราสามารถใชโ้ดยการใส่ต าแหน่ง
แรกของบรรทดัและหลงัขอ้วามท่ีตอ้งการคอมเมนต์ แต่ถา้ตอ้งการคอมเมนตที์ละหลายบรรทดั multi-
line เราจะใชเ้คร่ืองหมาย single quotes (3 ตวั ติดกนั) คลุมขอ้ความท่ีตอ้งการคอมเมนต์
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Module
โมดูล(Module) คือไฟล ์.py ท่ีวางอยูใ่ต ้package directory หรือส่วนของโปรแกรมท่ีใชส้ าหรับ
การก าหนดตวัแปร คลาส หรือฟังกช์ัน่ ท่ีท  างานคลา้ยๆกนัเอามารวมกนัไวใ้นไฟลเ์ดียว ในภาษา Python เวลา
เราเรียกใช ้โมดูลเราตอ้งใช ้import โมดูลเขา้มาก่อนจึงจะสามารถใชง้าน ฟังกช์ัน่ หรือคลาสท่ีอยูใ่นโมดูลได้



สถาบนัพฒันาบุคลากรสาขาเทคโนโลยีการผลิตอตัโนมติัและหุ่นยนต์ กรมพฒันาฝีมือแรงงาน

Statement
statement นั้นคือค าสัง่การท างานของโปรแกรม ในภาษา Python จะแบ่งดว้ยการข้ึนบรรทดัใหม่ ซ่ึงใน
ภาษาอ่ืนอยา่ง java นั้นจะใชเ้คร่ืองหมาย semicolon (;) ในการจบค าสัง่ แต่ภาษา Python นั้นไม่
จ  าเป็นตอ้งใช ้แต่สามารถใช ้(;) ไดใ้นกรณีท่ีมีหลายค าสัง่ในบรรทดัเดียวกนั
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Literals
literals คือ ขอ้มูลท่ีเป็นค่าคงท่ี ตวัอกัษร เคร่ืองหมาย ในโปรแกรมภาษา python เราสามารถแบ่งประเภท
ของขอ้มูลไดใ้นแบบต่างๆ เช่น Integer, Floats, number boolean และ String
ก่อนอ่ืนเราตอ้งแยกใหอ้อกระหว่าง ค่าคงท่ี (Literal constants)คือขอ้มูลท่ีเป็นค่าคงท่ีไม่เปล่ียนแปลง และ 
ตวัแปร (Variable) คือตวัแปรท่ีเราประกาศข้ึนมา เพ่ือเก็บขอ้มูลท่ีตอ้งการ
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Indentation
ในภาษาอ่ืน ส่วนใหญ่อยา่งเช่นภาษา java การก าหนดขอบเขตของกลุ่มค  าสัง่ จะใชเ้ร่ืองหมาย {} แต่ในภาษา 
Python นั้นจะใชก้ารยอ่หนา้(indentation) เพ่ือแสดงขอบเขตกลุ่มค  าสัง่ if, Else, For หรือการ
ประกาศฟังกช์ัน่ ส าหรับการยอ่หนา้นั้นโดยปกติใช ้white space 4 ตวัและมกัจะนิยมกวา่การใช ้tab ครับ 
ท่ีหวัของบลอ็คจะตอ้งมีเคร่ืองหมายโคลอน (:) ก าหนดหลงัค าสัง่ if
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Expressions
Expression คือการท างานร่วมกนัระหว่างตวัแปร (หรือ
ค่าคงท่ี) และตวัด าเนินการ โดยค่าเหล่าน้ีจะมีตวัด าเนินการ
ส าหรับควบคุมการท างาน ในภาษา Python นั้นมี 
Expression อยูส่องแบบ

Expression ทางคณิตศาสตร์เป็นการกระท ากนั
ระหว่างตวัแปรและตวัด าเนินการคณิตศาสตร์ และจะไดรั้บค่า
ใหม่เป็นตวัเลขหรือค่าท่ีไม่ใช่ Boolean น่ีเป็นตวัอยา่งของ 
Expressions ในภาษา Python

Boolean expression เป็นการกระท ากนั
ระหว่างตวัแปรและตวัด าเนินการเปรียบเทียบค่าหรือตวั
ด าเนินการตรรกศาสตร์ และจะไดผ้ลลพัธ์เป็น Boolean
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