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หลักสูตรการฝ�กยกระดับฝ�มือ 
สาขา การควบคุมด�วยระบบนิวแมติกส�ไฟฟ า ระดับ 2 
(Electro Pneumatic Control Systems Level 2) 

รหัสหลักสูตร 0920084150307 
กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน  กระทรวงแรงงาน 
-------------------------------------------------- 

1. วัตถุประสงค� 
เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ทักษะ และมีความพร�อมท้ังร-างกาย จิตใจ ตลอดจนมีทัศนคติท่ีดี ต-อการ      

ประกอบอาชีพการควบคุมด�วยระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<า ในกลุ-มสาขาอาชีพออโตเมชั่น โดยสามารถปฏิบัติงานได�ดังนี้ 
1.1 การควบคุมด�วยระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าในระดับการประยุกต9ใช�งาน 
1.2 การออกแบบระบบการควบคุมนิวแมติกส9ไฟฟ<าได�อย-างถูกต�อง 
1.3 มีเจตนคติท่ีดีต-อวิชาชีพ  สามารถนําความรู�และทักษะไปพัฒนางานท่ีรับผิดชอบได�อย-างมีประสิทธิภาพ 
 

2. ระยะเวลาการฝ�กอบรม 
         ผู�รับการฝ�กจะได�รับการฝ�กในภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ โดยสถาบันพัฒนาฝ�มือแรงงาน หรือสํานักงาน
พัฒนาฝ�มือแรงงาน หรือหน-วยงานอ่ืนท่ีเก่ียวข�องในการพัฒนาฝ�มือแรงงานโดยใช�ระยะเวลาในการฝ�ก 18 ชั่วโมง 

3. คุณสมบัติของผู�เข�ารับการฝ�ก 
3.1 ผู�เข�ารับการฝ�กมีอายุไม-ต่ํากว-า 18 ป�บริบูรณ9หรือ 
3.2 ผู�ท่ีกําลังศึกษาในสาขาอาชีพท่ีเก่ียวข�องหรือมีประสบการณ9ในสาขาท่ีเก่ียวข�อง 
3.3 เปIนผู�มีความรู� พ้ืนฐานระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<า หรือผ-านการฝ�กอบรมหลักสูตรระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<า

พ้ืนฐาน 

4. วุฒิบัตร 
           ชื่อเต็ม : วุฒิบัตรพัฒนาฝ�มือแรงงาน สาขา การควบคุมด�วยระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<า ระดับ 2 
         ชื่อย-อ  : วพร. การควบคุมด�วยระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<า ระดับ 2 
         ผู�รับการฝ�กจะต�องมีเวลาฝ�กไม-น�อยกว-าร�อยละ 80 ของระยะเวลาการฝ�กท้ังหมด และผ-านการวัดและ
ประเมินผล จึงจะได�รับวุฒิบัตร วพร. การควบคุมด�วยระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<า ระดับ 2 
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5. หัวข�อวิชา 

รหัส หัวข�อวิชา 
ช่ัวโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 
0921530716 การควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบ Manual 1 2 
0921530717 การควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบก่ึงอัตโนมัติ 1 2 
0921530718 การควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบอัตโนมัติ 1 2 
0921530799 การควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบลําดับข้ัน 1 2 
0921530716 การออกแบบวงจรนิวแมติกส9ไฟฟ<า 2 3 
0921530717 การวัดและประเมินผล - 1 

รวม 
6 12 

18 
 

6. เนื้อหาวิชา 
0921530706 การควบคุมระบบนิวแมติกส�ไฟฟ าแบบ Manual     (1 : 2) 
 วัตถุประสงค�รายวิชา 
 เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�ความเข�าใจ เก่ียวกับการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบ Manual 
 คําอธิบายรายวิชา 
 ศึกษาและเรียนรู�เก่ียวกับหลักการออกแบบในการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบทางตรง
และทางอ�อมด�วยแบบ Manual ได�แก- วงจรควบคุมทางตรงและทางอ�อมของวาล9ว 3/2 แบบสั่งงานด�วยไฟฟ<าดัน
กลับด�วยสปริง วงจรควบคุมทางตรงและทางอ�อมของวาล9ว 5/2 แบบสั่งงานด�วยไฟฟ<าดันกลับด�วยสปริง วงจร
ควบคุมทางตรงและทางอ�อมของวาล9ว 5/2 แบบสั่งงานด�วยไฟฟ<าดันกลับด�วยไฟฟ<า วงจรควบคุมทางตรงและ
ทางอ�อมของวาล9ว 5/3 แบบสั่งงานด�วยไฟฟ<าดันกลับด�วยไฟฟ<า 
 ฝ�กปฏิบัติการต-อวงจรควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบทางตรงและทางอ�อมด�วยแบบ Manual 

0921530707 การควบคุมระบบนิวแมติกส�ไฟฟ าแบบก่ึงอัตโนมัติ     (1 : 2) 
 วัตถุประสงค�รายวิชา 
 เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�ความเข�าใจ เก่ียวกับการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบ
ก่ึงอัตโนมัติ 
 อธิบายรายวิชา 
      ศึกษาและเรียนรู� เก่ียวกับหลักการออกแบบในการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบ
ก่ึงอัตโนมัติ โดยอาศัยอุปกรณ9ตรวจจับชนิดต-างๆ ได�แก- วงจรควบคุมกระบอกสูบทางเดียวแบบก่ึงอัตโนมัติด�วย 
Mechanical Switch วงจรควบคุมกระบอกสูบสองทางแบบก่ึงอัตโนมัติด�วยสวิตช9แรงดัน Reed Switch, 
Inductive Sensor, Capacitive Sensor, Optical SensorเปIนต�น 
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  ฝ�กปฏิบัติการต-อวงจรควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบก่ึงอัตโนมัติโดยอาศัยอุปกรณ9
ตรวจจับชนิดต-างๆ เช-น สวิทช9แรงดัน Reed Switch, Inductive Sensor, Capacitive Sensor, Optical 
Sensor เปIนต�น 
 

0921530708 การควบคุมระบบนิวแมติกส�ไฟฟ าแบบอัตโนมัติ      (1 : 2)  
 วัตถุประสงค�รายวิชา 
 เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�ความเข�าใจเก่ียวกับการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบอัตโนมัติ 
            คําอธิบายรายวิชา 
  ศึกษาและเรียนรู�เก่ียวกับหลักการออกแบบในการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบอัตโนมัติ 
โดยอาศัยอุปกรณ9ตรวจจับชนิดต-างๆ ได�แก- วงจรหน-วงเวลาอัตโนมัติ วงจรนับอัตโนมัติ 
 

  ฝ�กปฏิบัติการต-อวงจรควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบอัตโนมัติโดยอาศัยอุปกรณ9ตรวจจับชนิดต-างๆ 

0921530709 การควบคุมระบบนิวแมติกส�ไฟฟ าแบบลําดับข้ัน     (1 : 2) 
 วัตถุประสงค�รายวิชา 
  เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�ความเข�าใจเก่ียวกับการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบลําดับข้ัน 
            คําอธิบายรายวิชา 
  ศึกษาและเรียนรู�เก่ียวกับหลักการออกแบบในการควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบลําดับข้ัน
ท่ีไม-มีสัญญาณต�านและท่ีมีสัญญาณต�าน ได�แก- วงจรเรียงลําดับข้ันแบบ 2 กระบอกสูบ วงจรเรียงลําดับข้ันแบบ 3 
กระบอกสูบ วงจรเรียงลําดับข้ันแบบ 2 กระบอกสูบแบบมีสัญญาณต�าน 1 จุด วงจรเรียงลําดับข้ันแบบ 2 กระบอก
สูบ แบบมีสัญญาณต�าน 2 จุด 
  ฝ�กปฏิบัติการออกแบบและต-อวงจรควบคุมระบบนิวแมติกส9ไฟฟ<าแบบลําดับข้ันท่ีมีสัญญาณ
ต�านและท่ีไม-มีสัญญาณต�าน 

0921530710 การออกแบบวงจรนิวแมติกส�ไฟฟ า        (2 : 3) 
 วัตถุประสงค�รายวิชา 
 เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กสามารถออกแบบวงจรเพ่ือประยุกต9ใช�งานในอุตสาหกรรมได� 
 คําอธิบายรายวิชา 
            ศึกษาและเรียนรู� เ ก่ียวกับหลักการออกแบบวงจรแบบมีเง่ือนไขพิเศษ วงจรเลือกแบบ 
Manual และแบบอัตโนมัติ หลักการออกแบบวงจรฉุกเฉิน ได�แก- วงจรหยุดการทํางานฉุกเฉินแบบค�างตําแหน-ง 
วงจรหยุดฉุกเฉินแบบกลับคืนตําแหน-งเริ่มต�น วงจรหยุดฉุกเฉินแบบมีเง่ือนไขพิเศษ 
 ฝ�กปฏิบัติการต-อวงจรแบบมีเง่ือนไขพิเศษ วงจรหยุดการทํางานฉุกเฉินแบบค�างตําแหน-ง วงจร
หยุดฉุกเฉินแบบกลับคืนตําแหน-งเริ่มต�น วงจรหยุดฉุกเฉินแบบมีเง่ือนไขพิเศษ 
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0921530799 การวัดและประเมินผล        (0 : 1) 
 เพ่ือเปIนการวัดผลผู�รับการฝ�ก โดยการประเมินผลการปฏิบัติงานระหว-างการฝ�กในแต-ละหัวข�อวิชา 
 

ผู�จัดทําหลักสูตร 
         นายพรพจน9  แพศิริ  ผู�จัดการฝgายวิศวกรรมและฝ�กอบรม บริษัท ออโต�ไดแด็กติก จํากัด                      
         นายไพฑูรย9  ถ่ินสูง  กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน 
         นายศักด์ิชาย  ศิลปสมศักด์ิ           กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน 
         นายนัครินทร9  คฤหาสน9สุวรรณ กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน   

                นายเดช  พ่ึงขยาย  กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน 
    

ปรับปรุงหลักสูตรโดย 
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